
AP-100
プレジャーボート用 オートパイロット

小型プレジャーボート向け

漁船・業務艇向け

小型プレジャーボート向け高機能型

大型プレジャーボート向け

C-AP100
A-AP100
MJ-AP100
M-AP100



11cm

11cm

目的地を設定するだけの簡単操作。  楽々クルージングをサポートします。

マルチステーション対応
操作部は最大3カ所まで増設可能。 
メインブリッジ、フライブリッジ、キャビ
ンなど複数の場所から同じように操作
することが可能です。

分かりやすい・使いやすい
必要な情報を大きく表示する液晶ディ
スプレイとシンプルな操作ボタン。
全てバックライト付きで、昼夜を問わず
操作できます。

コンパクトな操作部
11センチ角のコンパクトな操作部は取
り付け場所を選びません。

多彩な操舵モードで楽々オート
 1. 手動：手動操舵
 2．遠隔：リモコン操舵
 3．自動：設定した方位に自動操舵
 4．航法：GPSを利用した自動操舵

システム構成機器

AP-100 
オートパイロット

DPU-800-PA
DCポンプユニット

MMS-200
方位センサー

MMS-30
ピックオフセンサー

SPF-1SV
電磁弁ユニット

CB-25-II
DCモーター制御盤

MTA-1000
制御部

HRP-04
DCモーターポンプ

B-150
磁気コンパス

FT-10-2 FTL-20
追従発信器 追従発信器

PT-10P(C)
ポータブルリモコン



AP-100プレジャーボート用 オートパイロット

ボートに合わせて選べるシステム構成

C-AP100 システム
手動油圧操舵システム付き小型プレジャーボートには

小型艇の狭いスペースに取り付けできるシステム。 既存の操
舵装置を活用し、最小限のコストで取り付けできます。
一体構造の小型ポンプユニットや、コンパスのいらない小型フ
ラックスゲートセンサーを採用。 本格的なシステムと変わらな
い性能と使いやすさを両立しました。
12，24ボルト仕様、そしてオプションとして追加操作部を用意し
ています。
〈構成〉
●操作部 （AP-100）
●方位センサー （MMS-200）
●DCポンプユニット 
（DPU-800PA）
●追従発信器 （FTL-20）
●ポータブル発信器 （PT-10P）

MJ-AP100 システム
手動油圧操舵システム付き高機能型

〈構成〉
●操作部 （AP-100）
●制御部 
（MTA-1000)
●ポータブル発信器
 （PT-10C）
●DCポンプユニット
  （DPU-800-PF）
●追従発信器 
（FT-10-2)
●方位センサー 
（MMS-200）
●電磁弁ユニット 
(SPF-1SV)

ポンプユニットから制御部を独立させた高機能型システム。
大型レピーターコンパスやヘルム発信器など、様々なオプションとの
組み合わせて、高機能なシステムを構築できます。

M-AP100 システム
電子油圧操舵システム付き大型プレジャーボートには

〈構成〉
●操作部（AP-100）
●制御部（MTA-1000）
●方位センサー
（MMS-200） 
●DCモーターポンプ 
(HRP-04)
●ポータブル発信器 
（PT-10C)
●DCモーター制御盤 
(CB-25-2)
●電磁弁ユニット 
(SPF-1SV)
●追従発信器 (FT-10)

舵トルク65kg-cm以上の大型プレジャーボート向けシステム。
エンジンに負担をかけない電動モーターポンプ駆動により高い
駆動力と効率の良さを両立。
大型レピーターコンパスなど多彩なオプションと、ボートサイズ
に合わせた各種電動モーターポンプが揃っています。

A-AP100 システム
動力油圧操舵システム付き漁船、業務艇には

〈構成〉
●操作部（AP-100）
●制御部
（MTA-1000）
●方位センサー
（MMS-200）
●ポータブル発信
器（PT-10C）
●追従発信器
（FT-10）
●電磁弁ユニット
（SPF-1SV）

動力油圧操舵装置を装備した漁船、業務艇など様々な艇種に対応
するシステムです。
業務用オートパイロットの信頼性はそのままに、簡単操作と分かり
易さを両立させたスマートなシステムです。
様々なオプションとの組み合わせて、ニーズに合わせたシステムを
構築できます。

オプション オプション
追加操作部
AP-100

追加操作部
AP-100

レピータコンパス
RP-88N

ピックオフセンサー
MMS-30

ヘルム発信器
DTX-10

航法装置 GPSコンパス

オプション
追加操作部
AP-100

レピータコンパス
RP-88N

ピックオフセンサー
MMS-30

ヘルム発信器
DTX-10

航法装置 GPSコンパス

オプション
追加操作部
AP-100

レピータコンパス
RP-88N

ピックオフセンサー
MMS-30

ヘルム発信器
DTX-10

航法装置 GPSコンパス



AP-100プレジャーボート用 オートパイロット

ケーブル長 PT-10C =12m
PT-10P =10m

ケーブル長  =10m

PR-10C=コネクター

仕 様

外 形 図

許容範囲10V～15V
許容範囲20V～28V
8A（無負荷時）36A（最大負荷時）
4A（無負荷時）18A（最大負荷時）
-10。～60。C
防滴構造（表示部）
幅85mm  高さ41mm  バックライト付
シリコンパット（バックライト付）
15段階調整可能（0.2きざみ）
9段階調整可能（1。きざみ）
0。～±40。（中立／右端／左端）
NMEA0183

12V仕様
24V仕様
12V仕様
24V仕様

機器の不調／故障時
設定方位から30°以上ずれた場合
設定方位から30°以上ずれた場合
設定コースから0.4NM以上ずれた場合
目的地に到達した場合（航法信号による）
7.1 MPa [72kgf-cm2 ]
1,200cc／min
600cc／min
350cc
±40。

0～230mm
水平時 ±2.5。（ 傾斜時 ±3.5。）

電 源 電 圧

消 費 電 力

使用温度範囲
構 造
表 示 部
ボ タ ン
舵 角 比 調 整
天 候 調 整
舵 位 置 調 整
航 法 信 号

ア ラ ー ム

D C ポ ン プ
ユ ニ ッ ト

ポータブル発信器
追 従 発 信 器
方位センサー精度

エ ラ ー 発 生 時
方位ずれ(自動モード)
方位ずれ(航法モード)
コースずれ(航法モード)
目 的 地 到 着
常 用 最 大 圧 力
最大吐出量(無負荷 )
最大吐出量(最大負荷)
タ ン ク 容 量
舵 作 動 範 囲
ス ト ロ ー ク

操作部 AP-100 ポータブル発信器 PT-10P 方位センサー MMS-200

追従発信器 FTL-20 DCポンプユニット DPU-800-PA

DCモーターポンプ HRP-04 制御部 MTA-1000
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