
BAT-188
オートスラスターシステム

船首方位を維持するスラスターのオートパイロット

ポータブル発信器でリモコン操作

スラスターを自動的にコントロールし、
潮･風などによる船首方位のズレを修正します。

船首方位の設定に加え、スラスターのリモコン操作もポータブル
発信器から行えます。



BAT-188オートスラスターシステム

コントロールアンプ
CB-188 PT-10S-H

ポータブル発信器
MMS-200
方位センサー

SPF-PSV-60
比例弁ユニット

MC-0801-A-0-1

特 徴

スラスターを自動的に制御し、船首方位を保持させる、スラスターのためのオートパイロット。
潮･風などで船首方位がずれると自動的にスラスターを作動させ、船首方位を修正します。

船首方位の設定は簡単なリモコン操作。 
スラスターのリモコン操作も可能。
遊漁船や海苔船･投餌船などの作業船の操船に効果抜群です。
比例弁により、スラスター速度を可変コントロール、 作動時のショックも低減。
オートモード時の緊急回頭機能も備えています。
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